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Composants Désignation Commande en cours En stock Fournisseur Réf

Sm BP mise en charge X

FcS3 Capteur ouverture porte X

ARU Arret d'urgence X

Fc1 Capteur fin de course droite glissière X

Fc2 Capteur fin de course gauche glissière X

1-S1 Capteur de position X

1-B2 Capteur Inductif X

1-B3 Capteur Capacitif X

1-B4 Capteur Optique

S3 BP de remise en service de la glissière X

V ST Voyant de mise sous tension du système X

V C Voyant de mise en charge du système X

KAS Relais de sécurité X

Kas Contact relais de sécurité X

API Automate programmables tout en un API+IHM+E/S X Unistream US5-B10-T42

Module E/S analogiques X Unistream UIA-0402N

Variateur Servo contrôleur pour moteur X Maxon Motor 409510

Encodeur Codeur incrémentale X Maxon Motor 110520

Moteur Moteur 24DC 6W X Maxon Motor 353027

Alim Alimentation 230V vers 24V X RS 400-7409
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