Lecture d’entrée

Sur I’automate il y a 23 entrée, avec deux entré analogique et les entrée 110 etl17 qui
peuvent etre configuré en high speed pour les encodeurs.

Pour voir et affecter ces entré vous allez dans le menu en bas de I’interface
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Pour configuré les entrées high speed
Allez dans le menu Solution Explorer a gauche.
Solution *'nom’>Project>Hardware Configuration>Uni-I/O & Uni-COM
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Vous arrivez sur cette page avec les propriété des entrées
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Dans la fenétre 10 vous pouvez passé les entré HS de regular Input a quadrature
(utile car nous avons un encodeur avec deux créneaux, A et B). Vous pouvez aussi
modifier le filtrage des entrées et la fréquence d’échantillonnage si besoin.



