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Partie pneumatique  

Les éléments pneumatiques du système sont 
notamment des distributeurs électropneumatiques 
et des vérins servant à actionner le robot sur l’axe 
Z, la fermeture de la pince du robot ainsi que deux 
vérins horizontaux servant à la mise en position 
des éléments 
 

-​ Schéma 
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-​ Ports de l’automate : 
Correspondance entre les notations du schéma et 
les entrées-sorties réelles de l’automate (se référer 
au schéma électrique) 
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Partie informatique 

-​ Analyse et traitement Code MSP ancien 
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-​ Ports, coté IHM 
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-​ Analyse et traitement du nouveau Code MSP modularisé 
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Partie mécanique 

-​ Chaine porte câbles (en cours de développement) 
 
L’idée est d’implémenter une chaîne porte câbles afin de libérer 
l’espace de travail de tout élément structurel (câbles encombrant 
l’espace de travail du robot notamment) 

 
Schéma conceptuel ci-dessous : 
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-​ Étapes de mises en place du maillon 
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-​ Résultat visuel du maillon 
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-​ Support vérin boîte 

Afin de fiabiliser la fixation du réservoir sur la plaque support, cette dernière a d’abord été 
modifiée par l’intégration de trois encoches et par une mise à jour de la géométrie globale, 
afin d’améliorer le positionnement des éléments et de faciliter l’assemblage. En parallèle, les 
entraxes des perçages ont été redéfinis et intégrés directement dans l’assemblage global, 
garantissant un montage cohérent et sans ajustements manuels. 

 

Ensuite, le réservoir a été modifié pour permettre une fixation correcte sur la plaque, sans 
collage. L’idée est d’obtenir un assemblage : 

-​ plus rigide (le collage peut créer des jeux ou se décoller avec les efforts répétés), 

-​ plus fiable dans le temps (meilleure tenue face aux vibrations et manipulations), 
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Enfin, l’ensemble modifié (plaque + réservoir) a été mis à jour dans l’assemblage global, et 
les vis ont été adaptées aux nouveaux trous pour correspondre au montage réel prévu. 
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-​ Résultat visuel du support vérin boîte 

 

Partie électronique 

-​ Nouvelle version de Gemma proposée 
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-​ Structure hiérarchisée Gemma proposée 

 
-​ Nouvelle version des Grafcets proposée 

Variables utilisées : 

AUTO : Choix du mode Auto  

S-AUTO : Choix du mode Semi auto 

 MANU : Choix du mode manuel 

dep : Choix sous-cycle Dépose flacon  

pri : Choix sous-cycle Prise flacon  

dcy : Départ cycle auto  

acq : Acquittement de la prise de la boîte pleine 

-​ Capteurs course des vérins 

 1s1 : Pince rentrée 

 1s2 : Pince sortie 

 2s1 : Pince ouverte 
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 2s2 : Pince fermée 

 3s1 : Dépileur boîte rentré 

 3s2 : Dépileur boîte sorti 

 4s1 : Dépileur flacon rentré 

 4s2 : Dépileur flacon sorti 

-​ Capteurs  

pomX : Capteur d'origine Axe X 

 pomY : Capteur d'origine Axe Y  

def : Défaut flacon  

-​ Moteur 

 kmxa : Moteur X sens A 

 kmxb : Moteur X sens B 

 kmya : Moteurs Y sens A 

 kmyb : Moteurs Y sens B 

-​ Positions  

POS_DES : Position envoyé depuis la carte pour la prochaine position du flacon dans 

la boîte 

 POS_DEF : Position de la boîte à défauts 

 POS_CAP : Position pour faire la mesure sur le capteur 

 POS_INIT : Position pour que la pince soit au-dessus du flacon 

 

-​ Compteurs 

 C1 : Compteur de flacons présents dans la boîte 

 C2 : Compteur de boîtes réalisées 

 C3 : Compteur de flacons défectueux  

POS : Compteur de position désirée du nouveau emplacement du flacon 
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1.​Grafcet de conduite (G1) 

 
 

2.​Grafcet de sécurité (G2) 
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3.​Grafcet d’initialisation (G3) 
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4.​Grafcet Commande manuelle (G4) 
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5.​Grafcet Commande auto (G5) 

 
6.​Grafcet Commande semi-auto (G7) 
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7.​Grafcet mouvement moteur (G8) 
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8.​Grafcet de prise du flacon (G10) 
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9.​Grafcet de déplacement (G11) 

 
10.​ Grafcet de dépose flacon (G12) 
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