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3 : Table

Accéléromètre 
accroché au bout de 
la lame posé 
verticalement

Transformation de mouvement

Lame en 
vibration

Alimentation 

Transformateur 230v → 24v + un redresseur double alternance + 
filtrage 

                                                                                Carte STM32 Nucleo

                                                                      Acquisition des donnés

IHM

la réception et 
l’envoie des 
donnés par WIFI 
est réalisé par la 
carte XBEE 

Asservissement du moteur en vitesse avec un 
correcteur PID

Input
Tachymètre


