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sont les directions principales (vecteurs propres)
Tout vecteur contrainte en M suivant une des directions principales est porté par cette
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Contraintes liées aux sollicitations simples :
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Contrainte de traction :

T:_—F, le signe dépend du choix du repere
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Déformations
Matrice des déformations
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Les v de la matrice des déformations sont les demi variations angulaires des angles du repere.

Lois de comportements
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Critéres de dimensionnement
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Critere de Tresca (utilisation plus large que Von Mises) : a

comparer a etaction  (limite ¢lastique du matériau a la traction)

Critere de Von Mises (plus précis que Tresca pour la torsion pure et le cisaillement pur)
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(limite élastique du matériau a la traction)



