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DOSSIER TECHNIQUE
MALAXEUR

Le MALAXEUR est un theme d’étude comprenant une partie opérative tres
simple, servant de support aux méthodologies d’étude d’un systéme automatisé :

« réalisation des grafcets en CTD en respectant le cahier des charges,
« programmation sur automate M340 en labo.

« programmation sur IHM en labo.

« réalisation des synoptiques de supervision en labo.

Ce document est a RAMENER a chaque séance de CTD et de
LABO.
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B - Circuit de puissance 400V et sécurités cablées 24V
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C - Pupitre opérateur

Modes de marches et d'arréts

F1<Production F4<Marches de F5<Marches de
normale> vérification dans le vérification dans AB<Mise PO en EI> A1<Arrét dans El>
désordre> l'ordre>
VMA_®_ VMM®_ VMS R EAT Q CLT 5

gca gma gsa

/‘I/_ /_ 7_ A2<Arrét demandé
~ - ~ en fin de cycle>
auto manu sauto CRT

val (X)

I validation sélection MDM
/_

i

Lancement de cycle (AUTO ou SAUTO)

R o -

conditions initiales

sélection cycle en mode <F5>
aps gfs
rrll el
dosage malaxage

dey VDCY VMC
— R Q-

- départ cycle possible cycle en cours

Vérification du bac

T
: frt fft :
i — -— i
; rarll < |
: bac conforme bac non conforme E
1.

Gestion défaillances et mise en énergie PO

mise en énergie PO:
Sm VDF 8 VINITg
marche —{
Sa .
arrét —1 — init ,(
i — s >
L " 4AoN39°
circuit de sécurités cablées initialisation
Commandes manuelles
vérin 1A moteur M1
marche arrét
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Schéma de cablage des entrées API M340
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Adressage des entrées automates

D* Commentaires Syg;l‘) . P* B* Adresse
1s1 C_ Capteur position rentrée du tiroir de dosage _1sl %10.2.0
1s2 C_ Capteur position sortie du tiroir de dosage _1s2 %10.2.1
pav D_ Manette monostable avance tiroir pav X pav 9%10.2.4
pro D_ Bouton poussoir marche moteur - sens 1 pro X pro %10.2.6
paf D_ Bouton poussoir arrét moteur - sens 1 paf x paf %I10.2.7
kas C_ Contact auxiliaire du relais de sécurité kas %10.2.10
kmil1 C_ Contact auxiliaire du contacteur KM11 ckml1 %10.2.11
km12 C_ Contact auxiliaire du contacteur KM12 ckm12 9%10.2.12
frt D_ Bouton poussoir bac conforme frt x frt 9%10.2.19
it D_ Bouton poussoir bac non conforme fft x fft 9%10.2.20
fro D_ Bouton poussoir marche moteur - sens 2 fro x fro %10.2.23
faf D_ Bouton poussoir arrét moteur - sens 2 faf x faf %10.2.24
gca D_ Sélecteur mode F1 : <production normale> geca X gca 9%10.2.29
gma D_ Sélecteur mode F4 : <marche de vérification dans le désordre> gma X gma 9%10.2.30
gsa D_ Sélecteur mode F5 : <marche de vérification dans I’ordre> gsa X gsa %10.2.31
dcy D_ Bouton poussoir départ cycle dcy x dey %10.2.32
init D_ Bouton poussoir d’initialisation (PO+PC) init X init %10.2.33
gps D_ Sélecteur cycle de dosage gps X gps %10.2.34
gfs D_ Sélecteur cycle de malaxage ofs x gfs %10.2.36
pb C_ Capteur présence bac pb x f4 %10.2.40
val D_ Bouton poussoir de validation de changement de MDM val x val %10.2.44
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Schéma de cablage des sorties API M340
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G - Adressage des sorties automates

*
D* Commentaires Clign? Sy gl}: pP* B* Adresse
1YV14 E _ Sortir le tiroir de dosage & _1YV14 | osp x %Q0.3.2
KM11 R _ Rotation des pales de malaxage (par le moteur dans le sens 1) KM11 ELP X 9%Q0.3.9
KM12 R _ Rotation des pales de malaxage (par le moteur dans le sens 2) KM12 ERP X %Q0.3.10
VMA V _ Voyant mode F1 : <production normale> X VMA x VMA 9%Q0.3.17
I
VMM V _ Voyant mode F4 : <marche de vérification dans le désordre> ® VMM J—— %Q0.3.16
VMS V _ Voyant mode F5 : <marche de vérification dans ’ordre> X VMS x VMS 9%Q0.3.18
EAT V _ Voyant mode A6 : <mise PO en état initial> & EAT x EAT %Q0.3.14
CLT V _ Voyant mode Al : <arrét en état initial> & CLT x CLT %Q0.3.3
CRT V _ Voyant mode A2 : <arrét demandé en fin de cycle> & CRT x CRT 9%Q0.3.4
I
VPS V _ Voyant cycle de dosage en mode F5 ® VPS x VPS %Q0.3.22
VCI V _ Voyant conditions initiales X VCI x VTS 9%Q0.3.23
I
VFS V _ Voyant cycle de malaxage en mode F5 03¢ VFS x VFS %Q0.3.24
VDCY V _ Voyant départ cycle possible é VDCY x VRM %Q0.3.5
VMC V _ Voyant cycle en cours X VMC x VMC %Q0.3.19
VDF V _ Voyant défaut en cours de traitement é VDF x VDF %Q0.3.20
VINIT V _ Voyant initialisation (PO+PC) demandée par PC é VINIT x VINIT %Q0.3.25
Légende :
-D*: Désignation
- Symb* U* : Symbole Unity Pro
- P* Pupitre
- B*: Banc
- PO : Partie opérative
-PC: Partie commande
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Grafcets de visualisation et de clignotement
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Grafcets de gestion des FE et de cycles des FE (fonct
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M - Aide pour cablage en TP

M -1 Circuit de puissance 24V et sécurités cablées 24V : sur banc de TP uniquement.

AUTOMAINTIEN

DE KAS:

priorité a la désactivation Partie puissance a compléter

Sm: bouton poussoir
d'activation a cabler a
partir du module pupitre
du banc.

Sa: bouton poussoir

de désactivation a cabler a
partir du module pupitre
du banc.

AU: "bouton coup de
poing", a cabler a partir
du module pupitre du banc.

- - . - - . - .- .- ---ed

L'automaintien des
alimentations E/S API
n'est pas représenté.

o O

—rmmmcme——cm——y

230V 24v

Disjoncteur
magnéto-thermique
{ . 8 en fagade latérale du

banc.

1l
¢
O

Circuit de puissance et de sécurité a cabler sur le banc.

Les bornes 0/24V de I'alimentation AL1 sont accessibles directement sur
le coté du caisson de commande du banc de TP.
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M - 2 Cablage sorties : sur banc de TP uniquement.

carte de sorties TOR DDO 3202K %Q0.3.0 a %Q0.3.31
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