
Automatismes S2–2022

Godet version 0 - Adressage

ENTREES

D* Explications
Symb*

U*
P* B* Ad*

1b1 Trappe fermée (vérin rentré) 1b1 x %I0.2.1

1b2 Trappe ouverte (vérin sorti) 1b2 x %I0.2.2

km1 Contacts du contacteur du moteur M1 ckm1 x %I0.2.3

S1 Présence godet sous trémie S1 x tar %I0.2.11

S2 Présence godet en fin de convoyeur S2 x trt %I0.2.12

dcy Bouton poussoir départ cycle dcy x dcy %I0.2.32

acq Bouton poussoir acquittement acq x gacq %I0.2.33

SORTIES

D* Explications
Symb*

U*
P* B* Ad*

1YV14 OUVRIR la trappe (ev*) 1YV14 x %Q0.3.2

KM1 AVANCER le tapis (bobine du contacteur) KM1 x %Q0.3.3

VDCY Voyant départ cycle VDCY x VRM %Q0.3.5

VACQ Voyant d’acquittement 1 VACQ x VACQ %Q0.3.25

Légende :

- D* : désignation

- Symb* U* : symbole unity pro

- P* : pupitre

- B* : banc

- Ad* : adresse automate

- ev* : électrovanne
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