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METHODOLOGIE POUR LE DEVELOPPEMENT D’UNE NOUVELLE

APPLICATION

Lancement d'Unity Pro et Choix
d’un processeur

Configuration matérielle (rack,
modules, réseaux...)

-

4

Programmation des Réceptivités
(Variables ou Section Transition)

N

Déclaration des variables

=

Création des tables d’animation

4

Création du Graphe d’état dans
Programme/Taches/MAST

4

Programmation des Actions

Création des sections :

- Commande_Sorties PO
- Voyants
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Passage en RUN




Automatismes

LT

16 SOUS-PROGRAMMES (en S3)

- Un sous-programme permet de réduire la taille du programme lue & chaque cycle automate (un cycle=50
ms). En effet, le sous-programme n’est lu que s’il est appelé (bobine Call d’appel de sous-programme).

1. Création du sous-programme «SR_manu»

1. ClicD sur Sections SR
2. Puis, clicG sur Nouwvelle SR.

i3, Programme
=&, Taches
L =3, MAST
[} {3, Sections
~g- i, G0_cyde
/f 1 ‘| BIocs_Fonctlons_Var

\Z

1 Evéneme
[ evéneme  Importer...

[ T IS PR | PR —

3. Taper SR_manu.
4. Choisir LD.
5. Valider.

MNouveau

Général Com 3)

MNom : -

(6], commande_Sorties_FO I./f— éﬁ\*
Voyants
| /B@ﬁv’h =4
=25 _E-ménements

|SR_manu

Langage: Protection :
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6. Le sous-programme qui vient d’étre créé apparait dans le navigateur.

=3 Programme
-, Taches
=3, MAST
=3, Sections
EH ﬂ, GO_cycle
[g), Blocs_Fonctio
., Commande S?’ 6\0
g, voyants
=3 Sections SR
[, sr_manu
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2. Appel du sous-programme «SR_manu»

- L’exemple traité sera celui du Malaxeur.
- L’appel de sous-programme se fera dans la section Blocs_Fonctions_Var.

1. Clic?G sur Blocs_Fonctions_Var.

=3, Programme
=, Taches
(=i, MAST —
=--—{3, Sections 4 1\]
& iR, GO cycle L

cuel, Blocs_Fonctions_Var
], Commande_Sorties_PO

[t2), voyants

T ria skt 22,

2. Choisir I’étape qui quand elle est active doit exécuter le mode manuel.

3. Placer la bobine Call en fin de ligne et clic’G sur celle-ci.

4. Valider.
5| Blocs_Fonctions_Var : [MAST]
1 | 2 | 3 | 4 | s | e 7 | 8 0o [ un |2
;| |7APPEL DU SOUS-PROGRAMME MANUEL * (3)

X
2 Fl—‘i
|| |
\/-.4 Propriétés de la bobine
2

\Z

N
/ Général Commentaire

Sous-programme

Annulel Appliquer

)

5. Le sous-programme SR_manu ne sera lu que quand I’étape 6 sera active.

0| Blocs_Fonctions_Var : [MAST]
1 | 2 | 3 | 4 | s 6 | 7 | 8 [ n |2
i *** APPEL DU SOUS-PROGRAMME MANUEL***
T j{_q.x SR m?nu '
- r I
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3. Contenu du sous-programme «SR_manu»

- Dans le mode manuel, le vérin sort a condition d’actionner la manette monostable «pavy. La commande
directe de la sortie 1YV14 dans le sous-programme SR_manu est impossible car elle entraine un conflit

avec la commande de 1YV14 dans la section Commande_Sorties_PO.

- Dans la section SR_manu, voila ce qu’il ne faut pas faire :

1|2|3|4 5|6|78910 1 |2
. *** COMMANDE SORTIES PO ***
2
T SORTIR le tiroir de dosage
= E,_6]x 1YV14
4 S
|| _r%_“ \
E, 62.
5
o S .
Lo/ SR_manu <SR> : [MAST] / ‘ <[ G s
T CONFLIT 1! :

** SOUS-PROGRAMME MANUEL ***

B

SORTIR le tiroir de dosage

Py

Il faut utiliser dans SR_manu un bit interne
que I'on nommera SR_1YV14. /

ES

- Les deux figures au-dessus mettent en évidence le conflit si on n’utilise pas de bit interne.

1 {YV}4_
\

nommera SR_****

L’utilisation de bits internes dans le mode manuel est impérative.

Le sous-programme SR_manu commandera des bits internes que ’'on
prog q
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- Créer le bit interne SR_1Y V14 dans I’Editeur de données en suivant les explications ci-dessous.
1. Taper SR_1YV14.

2. Choisir EBOOL.

3. Noter le commentaire : « Variable SR_manu SORTIR tiroir »

4. Vous remarquez qu’il n’y a pas d’adresse topologique.

Variables Types DDT Blocs fonction Types DFB
| Filre

(T Nom = [ | E&eot oot [
| | Nom ¥  Type - Adresse - Va.. Commentaire '
@ pav | EBOOL %l0.2.4 | Manette Avance tiroir
@ dcy EBOOL %00.2.32 Bouton poussoir départ cycle
% _1YVI4 | EBOOL %0032 | SORTIR le tiroir de dosage
% _1s] | EBOOL %I0.2.0 | Tiroir de dosage en position rentrée
& _1s2 | EBOOL %10.2.1 Tiroir de dosage en position sortie
- & SR_1YV14 BOOL -
* BOOL \

ANY_BOOL
BYTE 3
DATE

DINT

5. La sortie SR_1YV14 de votre

1 | 2 | 3 | 4 s | e | 7 | & | o | w0 | 1 |

*** SOUS-PROGRAMME MANUEL **

SORTIR le troir de dosage

BEREE

pay ' ’ ' ' ' ' ' SR_}YV14
|1 \
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4. Modification des commandes des sorties
- Expliquons ce que signifie « quand les conditions de commande ’autorisent ». La proposition précédente
correspond a la situation suivante :
e si on actionne la manette monostable « pav »,
e et si I’étape 6 du graphe d’état de conduite est active.

- Actuellement, dans le mode manuel, quand « les conditions de commande ’autorisent », seul le bit
SR_1YV14 est piloté. Or, il faut ’associer a la sortie 1Y V14, sinon I’électrovanne du distributeur permettant
au vérin de sortir ne sera pas commandée méme si SR_1YV14 l’est.

- Modifions donc la section Commande_Sorties_PO. Le bit interne SR_1Y V14 doit étre repris en parallele de
la condition d’activation de la sortie 1YV14.

"o/ Commande_Sorties_PO : [MAST] ‘?“@
1 | 2 | 3 | a4 s | e | 7 | 8 | o | w0 | un |
*** COMMANDE SORTIES PO ***

SORTIR le tirorr de dosage

E 6

_"

by _‘I!YV 4

1
B
B

4

—

\ @
hj‘l

Dans la section Commande_Sorties PO, le bit interne SR_1YV14
doit étre repris en parallele de la condition d’activation de la sortie
1YV14.
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5.

Synthese

- Cette page propose une synthese de la programmation d’un sous-programme que vous venez de réaliser.

o/ Blocs_Fonctions_Var : [MAST] E=SEEE %"
1 | 2 [ 3 | 4 6 | | 0 | u |
: *** APPEL DU SOUS-PROGRAMME MANUEL***
T j[_q.x 'SRf_menu '
< — \C—
ﬂ SR_manu <SR> : [MAST] E
1 | 2 | 3 | 4 8 H | w0 | 1 |2
. *** SOUS-PROGRAMME MANUEL ***
2
? SORTIR [e tror de dosage
4 ?a\f SR_}YV14
_— [ 1 \
o/ Commande_Sorties_PO : [MAST] E@
1 | 2 | 3 | a 6 ] 0 [ 1 |
;| |"** COMMANDE SORTIES PO ***
2
T SORTIR le tirorr de dosage
| [ E61x 1YV14
4 l -
| | { H
5 E Gﬁx |
3 ip{_ YV14

Le sous-programme SR_manu ne sera lu que quand I’étape 6 sera active.

SR_****_

L’utilisation de bits internes dans le mode manuel est impérative.

Le sous-programme SR_manu commandera des bits internes que I’on nommera

Dans la section Commande_Sorties_ PO, le bit interne SR_1YV14 doit étre

repris en parallele de la condition d’activation de la sortie 1YV14.
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