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Figure 16 : Diagramme de classes de la généricité de l'apprentissage 
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Figure 20 : Comparaison des modèles avec le robot Nao et la tâche CC 

Multiple = GG-mult, Single = GG-sing, Single pond = WGG-sing 
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Figure 21 : Comparaison des modèles avec le robot YuMi et la tâche CC 

Multiple = GG-mult, Single = GG-sing, Single pond = WGG-sing 
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Figure 22 : Comparaison des modèles avec le robot YuMi et la tâche GiM 

Multiple = GG-mult, Single = GG-sing, Single pond = WGG-sing 
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Figure 49 : Photos des robots du questionnaire de la pré-expérience 

Ligne par ligne et de gauche à droite : Aibo, araignée, Asimo, aspirateur / Atlas, Buddy, Cozmo, 
cuisine / drone, industriel, Kismet, Nabaztag / Nao, Pepper, ROV, Spot / TurtleBot, voiture, Winky, 
YuMi 
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Annexe 5  

Formulaire de consentement  






































