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Asservissements numériques S6

objectifs : Ce cours dispense aux étudiants les concepts et méthodes de base liés a la commande
numérique des procédés linéaires. Une premiere partie est consacrée aux analyses tempo-
relles et fréquentielles des systemes numériques. Puis les notions fondamentales liées a la
commande en boucle fermée telles que la stabilité et la précision sont abordées. Quant a
la troisieme partie elle est consacrée a la synthese de correcteurs numériques.

pré-requis : Systemes asservis continus (analyse de systéme et syntheése de correcteur).

Outils mathématiques pour les signaux échantillonnés (transformée en Z, convolution).
Notions de modélisations de systemes.

mots clés : Controle, commande numérique, échantillonnage, transformée en 7, synthese de correc-
teurs numériques

programme :
1. Systémes linéaires échantillonnés du ler et 2nd ordres

— fonctions de transfert numériques

— mise en oeuvre de la TZ

— régimes temporel et fréquentiel

— modele des CNA CAN idéaux. Influence du BOZ

— transformations de poéles par échantillonnage : lecture dans le plan complexe

2. Systemes discrets et bouclés
— stabilité (criteéres géométriques, placement des poles)
— analyse de la précision.

3. Correcteurs PID continus aspects avancés

4. Synthese de correcteurs numériques
— correcteurs PID discrets (syntheése et mise en oeuvre).
— synthese polynomiale de correcteur (compensation, RST).

ressources : Michel VILLAIN : Signaux et systéemes échantillonnés, Ellipses 1996
Roland LONGCHAMP : Commande numérique de systémes dynamiques. Presses, Poly-
techniques et Universitaires Romandes, 2006.

retour au programme : Semestres S6A et S6P



